
 

09. Cхема заміщення джерела живлення трифазного мостового випрямляча. Параме-
три схеми та зовнішня характеристика джерела. 

На рис.1 показана принципова електрична (а) та еквівалентна схема заміщення джерела 
живлення (б) трифазного мостового випрямляча: ri, xi  – активний та індуктивний опори дже-
рела живлення; rd, Ld – активний опір та індуктивність навантаження випрямляча; Id  – струм 
навантаження випрямляча; rn, xn – еквівалентні опори навантаження джерела; In = Ii1 – діюче 
значення першої гармоніки струму джерела; Un – напруга навантаження джерела.  

В системі відносних одиниць навантаження (в.о.н.) випрямляча базовими величинами 
приймаються напруга холостого ходу та струм коротокого замикання (КЗ) випрямляча: 
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де  ki1 = Id/Ii1 – коефіцієнт зв’язку струмів навантаження випрямляча та джерела живлення.                         
В системі відносних одиниць джерела живлення (в.о.д.) базовими величинами прийняті 

ЕРС  Ei, опір  zi  та струм короткого замикання Iiк = Ei/zi. Величини в цій системі позначають-
ся верхнім індексом (*). Напруга та струм джерела живлення  в системі  в.о.д.:  

В системі в.о.д. (враховуючи, що In = Ii1)                             ;
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На рис.2 показана векторна діаграма джерела при КЗ (a) та навантажені (b).   
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    Коефіцієнт зв’язку активного опору навантаження  
джерела живлення та опору навантаження випрямляча 

    Коефіцієнт зв’язку повного опору навантаження  
джерела живлення та опору навантаження випрямляча 
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Рис.2 – Векторні діаграми джерела живлення 
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Рис.1 – Електрична та еквівалентна схема 
заміщення джерела живлення випрямляча 


